EZM-7750 72X72DIN 1/8
Programlanabilir Cok
Fonksiyonlu

Timer & Counter

6 dijit aktiel, 6 dijit set gostergesi

2 setli calisma

Reset, pause ve ChA - ChB sayma girisleri

NPN / PNP giris tipi se¢imi

Programlanabilir Sayici / Toplam Sayici,

Batch Sayici, Zaman Roélesi, Kronometre,

Frekansmetre ve Devir Olgme

fonksiyonlari

? Zaman rolesi ve kronometre igin
programlanabilir zaman skalalari (Saniye,
Dakika, Saat)

? Otomatik ve Manual resetli galisma

? Sayici fonksiyonunda INC, DEC, INC /
INC, INC / DEC, UP / DOWN, x1/x2 / x4
faz kaymali sayma secenegi,

? Carpim faktori ve desimal nokta
pozisyonu

? Frekansmetre ve Devir Olgme
fonksiyonlarinda Farkli alarm secenekleri.

? Sayici fonksiyonunda mutlak veya ofsetli
calisma

? RS-232 veya opsiyonel RS-485

haberlesme

OIS

N )

Kullanim Kilavuzu
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EU UYUM DEKLARASYONU:

Uretici Firma Adi : EMKO ELEKTRONIK A.S.
Uretici Firma Adresi : DOSAB, Karanfil Sk., No 6,

16369 Bursa, TURKIYE

Uretici bu riiniin asagidaki standartlara ve sartlara uygunlugunu beyan eder:

Uriin Adi : Programlanabilir Timer & Counter

Model Kodu : EZM-7750

Tip Kodu . EZM-7750

Uriin Kategorisi : Kontrol ve laboratuvar kullanimli elektriksel te¢hizat donanimli
Olcum cihazi.

Uriniin Uyumlu Oldugu Direktifler:
73 /23 / EEC The Low Voltage Directive as amended by 93 /68 / EEC

89 /336 / EEC The Electromagnetic Compatibility Directive

Asagidaki 6zelliklere gore tasarlanmis ve imal edilmistir:
EN 50081-2 EMC Generic Emission Standard for the Industrial Environment
EN 50082-2 EMC Generic Immunity Standard for the Industrial Environment

EN 61010-1 Safety Requirements for electrical equipment for measurement, control and
laboratory use
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Cihazi kullanmadan 6nce lutfen kullanim talimatlarini okuyunuz, Emko Urtinlerini tercih
ettiginizicin tesekkiir ederiz.

Asagidaki aciklamalarda guvenlik uyarilari “uyari“ veya “ikaz” seklinde tanzim
edilmistir.

» IKAZ: Kullanicinin yanlis kullanimiyla meydana gelebilecek 6liimle dahi
sonuclanabilecek ciddi yaralanmalari belirtir.

» DIKKAT: Kullanicinin yanlis kullanimiyla meydana gelebilecek personel
yaralanmalarini ve mallarda meydana gelebilecek zararlari belirtir.

Paket Listesi:

1- Bir adet cihaz.

2- |ki adet pano montaj aparati.

3- Bir adet “kullanim kilavuzu”.
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1 ONSOZ:

EZM serisi ¢cok fonksiyonlu sayicilar paketleme makineleri, Gretim ve kalite kontrol bantlarinin
yani sira cam, plastik, mermer, sac, kumas kesim ve isleme makinelerindeki tim boyut, adet,
toplam adet, hiz, devir, verimlilik ve zaman 6lct ve kontroli sorunlarinizda, bu ttr
ihtiyaclarinizin timinde guvenle kullanabileceginiz, her tirli mekanik yapiya ve otomasyon
sistemine kolaylikla adapte edebileceginiz bir Granddr.
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1.1 MODEL KODU:

EZM-7750

[aed[ole] e il ] ][w[2]

(72x72 DIN 1/8) |_L| 00

0

/

/

0

Besleme Gerilimi

100-240Vac 50/60Hz

24 Vdc/Vac 50/60 Hz

Miisteriye Ozel

Seri Haberlesme

Yok

RS-232

N o O] [ (>

RS-485

Cikisi-1

o |m

Yok

FG| Modul-1

00] Yok

01 ] Réle Cikis Moduli

03] Transistor Cikis Moddli

HI | Modul-2

00] Yok

01] Role Cikis Modull

03] Transistor Cikis Moduli

Cihaz Fonksiyonu

Sayici ve Tolam Sayici

Batch Sayici

Zaman Rolesi

Frekansmetre ve Devir Olcer

ArMwvi- o€

Kronometre

Giris Tipii

NPN

~ lo I<

PNP
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2 KURULUM:

» IKAZ:

1.

N

Nakliye esnasinda meydana gelebilecek bir hasara karsi, cihazin montaji
yapilmadan 6nce g6z kontrolinden gecirilmesi tavsiye edilir. Cihazin montaji ve
devreye alinmasinin vasifli mekanik ve elektrik teknisyenlerince yapilmasi
sorumlulugu aliciya aittir.

Eger cihazdaki bir hata veya arizadan kaynaklanan bir kaza tehlikesi s6z konusuysa
cihazi elektriksel baglantidan ayirarak olasi bir kazayi engelleyiniz.

Cihazin gug salteri veya sigortasi yoktur. Bu aksamin haricen, emniyet amacli
olarak kullanilmasi gerekir (LA@250VAC).

Besleme voltajinin kontroll, olasi arizalari engellemek ve koruma saglamak
acisindan gdz 6nunde bulundurulmasi gereken bir faktordur.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek icin tim baglantilari yapilana dek
cihaza besleme voltaji verilmemelidir.

Cihazi kesinlikle parcalarina ayirmayin, cihaz Gizerinde degisiklik yapmayin ve tamir
etmeye calismayin. Cihazi kurcalamak hatali calismasina, elektrik soklarina ve
yangina sebep olabilir.

Cihazi yanabilir veya patlayabilir gazlarin bulundugu ortamlarda kullanmayiniz.
Cihazin, panel kesitine montaji esnasinda dikkatli olunmalidir, panel Gizerindeki
mekanik aksam ve ¢apaklar ellerinize zarar verebilir. Cihaz panel kesitine, gerektigi
sekilde ve sikica yerlestirilmelidir. Eger yerlestirme gevsek olursa cihaz panelden
asagiya dusebilir.

»IKAZ: Bu Urtiniin montajina baslamadan énce:

- Makineye ait tim elektrik beslemesini kesiniz.
- Montaj esnasinda makine galismamalidir.
- Ureticinin tim givenlik ikazlarina uyunuz.

Lutfen tim kurulum talimatlarini okuyun ve uyun.

2.1 Genel Tanimlama:

Terminal protection cover

Product label

Mounting clamps )
DIP Switch cover

Front Panel
IP65 protection
NEMA 4X

Panel Surface (max thickness 15mm)
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2.2 Boyutlar:

EEEKO F7M-7741t
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72mm /2,83 11.5/0.45" 76mm/2,99"

72mm/2,83"

2.3 Panel Kesiti:

97 mm/3,81in (min)

97 mm/3,81in (min)

72 mm/2,83in (min)

72 mm/2,83in (min)

2.4 Ortam Sartlari:

Calisma Kosullari:

Calisma sicakligi :-5...+55°C

Maksimum rutubet : 90% Rh (yogunlasma olmaksizin)
Yukseklik : 2000 m'ye kadar.

» DIKKAT:

Yasaklanmis Kosullar:

Asindirici atmosferik ortam

Patlayici atmosferik ortam

Ev uygulamalari (Cihaz sadece endustriyel uygulamalar icindir)
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2.5 Panel Montaiji:

» IKAZ: Cihazin panel kesitine montaji esnasinda dikkatli olunmalidir, panel Gizerindeki
mekanik aksam ve ¢apaklar ellerinize zarar verebilir. Cihaz panel kesitine, gerektigi
sekilde ve sikica yerlestirilmelidir. Eger yerlestirme gevsek olursa cihaz panelden
asagiya dusebilir.

Panel’e Yerlestirme:
1- Panel kesitini (6lgtiye uygun) hazirlayin.

2- On panel conta pozisyonunu kontrol edin.
3- Cihazi panel kesitine yerlestirin.

Montaj Aparatiyla Sabitleme:

Cihaz panel montajina uygun dizayn edilmistir,

sabitleme montaj aparatiyla yapilir.

1. Cihazi panelin 6n tarafindan
panel kesitine iyice yerlestirin.

2. Montaj aparatini cihazin arka kismindan
panele dogru iterek sikisma sagladiktan
sonra aparat vidalarini sikarak cihazi
panoya sabitleyin.
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Montaj Aparatinin Cikarilmasi:
Cihazi panel kesitinden gikarmak igin dncelikle

montaj aparati sokilmelidir.

1- Montaj aparatinin vidalarini gevsetin.
2- Montaj aparatini, sag ve sol sabitleme

centiklerinden hafifce acarak geriye dogru ¢ekiniz.

3- Cihazi panel kesitinden c¢ikariniz.

2.6 DIP Siviglerle Calisma Fonksiyonu Segimi:

» IKAZ: Cihaz kutusu tzerindeki DIP sivi¢c pozisyonlari degistirilerek calisma
fonksiyonu ve giris tipi (PNP veya NPN) secilebilir.

Fonksiyon Secimi:
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DIP Sivigler cihaz kutusunun Ust kismindaki

kapagin altindadir.

OFF_ON
1 e
231

]

Sayici ve Toplam Sayici

OFF ON
131
S T=
=

Batch Sayici

OFF_ON
[ T
201
3w

Zaman Roélesi

OFF ON
fle=) |
2T
ElC_T=]

Frekansmetre ve
Devir Olger

OFF_ON
1T
pi=T—
=1

Kronometre

Giris

Tipi Secimi

OFF _ON
e

NPN

OFF_ON
Pi=r

PNP
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3 Elektriksel Baglantilar:

» |KAZ:

Cihazin sisteme gore konfiglre edilmis oldugunu garanti altina aliniz. Yanlis
konfiglrasyon sonucu sistem ve/veya personel Uizerinde olusabilecek zarar verici
sonuclarin sorumlulugu aliciya aittir. Cihaz parametreleri fabrika ¢ikisi standartlara
gore ayarlanmistir, bu parametreler kullanici tarafindan ihtiyaca gore degistirilip cihaz
sisteme adapte edilmelidir.

» |KAZ:

Verilen bilgiler cihazla ilgili ihtiya¢c duyulabilecek tim verileri kapsamayabilir. Bu
yuzden cihaz, sadece cihaz gurubuylailgili deneyimi olan vasifli operatér ve
teknisyenlerce kullanilmalidir. Cihaz aksamindaki voltaj insan hayatini tehdit edebilir
dizeydedir, yetkisiz midahaleler insan hayatini tehlikeye sokabilir.
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VAN AT
Besleme Voltaji

Modiil Cikis Terminali

» |KAZ:
Modul terminalleriyle ilgili bir baglanti yapmadan 6nce; cihazin igcine, dogru (giris/cikis)
modulin yerlestirilmis oldugundan emin olunuz.

» [KAZ:
Besleme voltajinin kontroll, olasi arizalari engellemek ve korunmak icin g6z 6ninde
bulundurulmasi gereken bir faktordur

» |KAZ:
Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek icin tim baglantilari yapilana dek
cihaza besleme voltaji verilmemelidir.
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3.1 Terminal Yerlesim Ve Baglanti Talimatlari:

10 ﬂi|12[13

e

L

:14115[16:17:18
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3.2 GlUc¢ Beslemesi:
N L
> %
[D Sigorta (1A)
Guc Salteri
Besleme

R
Yaii#

6mm / 0,23in

] 15

T

it

LY

24

Kablo Boyutu:
18AWG/1mm?
Tekli / Coklu

12 vida terminali M3

Opsiyonel baglantilar

Bos terminaller

@ |
(%)
[
@L Vida sikistirma 0,5Nm

E:- Tornavida 0,8 x3mm

Universal besleme

Yuksek voltaj versiyonu:
100 - 240 Vac, frekans 50 / 60Hz.

Dusuk voltaj versiyonu:
24 Vdc, Vac frekans 50 / 60Hz.
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3.3 Girisler:

DIP SIVIC AYARI : PNP DIP SIVIC AYARI: NPN
Proximity & svi¢ baglantisi Proximity & svic baglantisi
PROX. ! PROX. | ! ! PROX. . PROX.
PNP PNP NPN NPN
+ + +

- -]

Sivic
4__0\
Sivig

RESET |E|<J——O\
RESET @4——0\0— Sivig

che Hq——'
PAUSE HQ——O\O-' Sivic

[=]D> +
ovde [n]D !
[«]4
E e
ovde [nv]p !
[»]4
[=]«

< w <
5 < 2 5 < @
(8] (8]
= 5 & S 5 3
P 9 g
NOT 1 NOT 1
DIP SIVIC AYARI : PNP DIP SIVIC AYARI : NPN
Incremental Encoder & svic baglantisi Incremental Encoder & svi¢ baglantisi
INCREMENTAL ENCODER INCREMENTAL ENCODER
10 to 30vdc 10 to 30Vdc
+ - + -

< & < <
> > > >
A A v v v < A v v v <
(e] (6]
£ o g b £ o ©
g8 S £ oo > @ ¢8 S £ oo > B
> % o ] @] a 14 > % o (] @] a 14
= 3=
NOT 1 NOT 1
DIP SIVIC AYARI : PNP DIP SIVIC AYARI : NPN
Sivigbaglantisi Sivigbaglantisi
> > > > > > > >
A a v v v v a A v v v v
(] (]
E (8] % 'LI_J é (5] % E
88 3 = 2 2 w B8 32 2 2 S
> % o @] @] a @ S % o o (8] a o
= NS
NOT 1 NOT 1
NOT 1:

Harici transmitter icin yardimci gii¢c beslemesi
(12vdc +10/50mA max) ve kisa devre korumasi.
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3.4 Giris / Cikis Moddullerinin Yerlestirilmesi:

1

6

Once, cihazin tim baglanti
kablolarini s6kinlz, sonrasinda
cihazi panel kesitinden cikariniz.

Cihaz dis kutusunun alt ve Ust
kismindaki kilit pinlerine iceriye
dogru bastirin.,

P

LEgbbEne ML EbrE

Diger elinizle dis
kutuyu arka kismina
dogru kaydiriniz.

e

Dis kutuyu
cihazdan ayiriniz.

Modullu soket
yuvasina yerlestiriniz.

Dis kutuyu terminal numaralarina
gore uygun pozisyonda
yerlestiriniz.(Yanlis yerlesim
arizalara sebep olur.)
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Modul-1 / Modul-2 Opsiyonel Cikis Modulleri

EMO-700
Relay Out. Module

5A@250Vac

&

EMO-710 EMO-720
SSR Driver Digital Output
Output Module Module

v

5] H—o+
2 B

1] Modil-1 Terminali

5] Ei~o+
H H—ol

4] Modul-2 Terminali

CIKIS MODULLERI:
Role ¢ikis baglantisi

Modiil-2

Yuk'ln ¢ektigi akim rélenin
kapasitesini asmamalidir.

J{p

0-700

Ry Bitput

@25 0vac

Module

5

_ 1 O

\°‘*!§V

Modul-1

—
Sigorta i kontakter  DCVeYaAC
bobini Guc¢ Beslemesi

Yuk'ln ¢ektigi akim rélenin
kapasitesini asmamalidir.

Em]

3

MO-700

Ry Bhtout
Modu le

Egovac

e

oiglp

DC veya AC

Sigorta Yik kontaktor - .
Glg¢ Beslemesi

bobini

Role gikis baglantisi

Modiil-2

Yik'in ¢ektigi akim rélenin
kapasitesini asmamalidir.

[

Module
sa@2s0vac

é_k

EMO-700
Relay Output

- O

i3] >

Modil-1

—J —J
Sigorta YUk kontaktéor DCveyaAC
bobini Glg Beslemesi

Yuk'ln ¢ektigi akim rélenin
kapasitesini asmamalidir.

b

3

Mod ule

sA@S0Vac

EMO-700
Relay Outp ut

- O

i)

|._l | S
Sigorta  Yiik kontaktér DCveyaAC
bobini Guc¢ Beslemesi
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SSR sirucu gikis baglantisi

Modul-2 SSR
siﬁ% |oD - 2§
RZg
Oﬂfg
E +°[> + ISigolrta
Modul-1 SSR
g%é |c>D - QF
352
E%E
e S

Dijital Cikis Moduli Baglantisi

Modl-2
g; |o[>_ _
%%g Yuk
T +

Max. 40mA

Kisa devre korumasiz
Modul-1
2is 1 ol (L] - -
o5t Yk
©eortfiiot—— +

Max. 40mA

Kisa devre korumasiz

SERI ARABIRIM MODULLERI:

RS - 232 Seri Haberlesme Arabirimi RS - 485 Seri Haberlesme Arabirimi
[7 R au [T | oW | T | TN | faw | w N
%%[%[%[%] [0 oA o | o g e A |
- '1'2'3'4'5[]6[]7[]8[]9' IBBEER B EENEN
+5Vdc q 1 ° 2 O E -
Y p 2] pr—[ 2] D
R — 3} E: rL: D- NE |
a4l
GND ‘Ii, A A A A Z"& E A A A A A A :%
_10_1_1_12_13_14[115[115[117 18 || 10 [f1a [la2 |23 [J1a{f 15[ 16| 27 || 18
I N NN Y s | 7 Tg ] |
5 b S el @ﬁﬁﬁﬁ@@@ﬁ

[0 I
LY/

e |
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Calisma Kilavuzu
4 On Panel Tanimlamasi:

HENKO EZM-7750

10 qBBBBB » Aktiel deger ve
o |00 L0 Parametre gostergesi

510 8 8 08 A 8 » SET1, SET2 ve
520 O0.00.0.0. Parametre gostergesi

i
Timer & Counter

o1 14 numarali parametreye gore aktiel deger ve SV1(SET1) degerine
bagli olarak OP-1 (Cikis-1) durumu bu LED Uzerinden takip edilebilir.

02 15 numarali parametreye gore aktlel deger ve SV2 (SET2) degerine
bagli olarak OP-2 (Cikis-2) durumu bu LED dzerinden takip edilebilir.

S1 Bu LED yanarken "Set Degeri Géstergesinde" SV1 (SET1) degeri
gosterilmektedir.

S2 Bu LED yanarken "Set Degeri Gostergesinde” SV2 (SET2) degeri
gosterilmektedir.

Bu buton SV1 (SET1) degerinin gézlenmesinde ve SV1 (SET1)
degerinin degistirilmesi gereken durumlarda kullanilir.

Bu buton SV2 (SET2) degerinin gézlenmesinde ve SV2 (SET2)
degerinin degistirilmesi gereken durumlarda kullanilir.

Programlama moduna girmek icin kullanilir.

Tam degisiklerin kalici hafizaya yazilmasi ve programlama modunda
parametreler arasinda dolasmak icin kullanilmaktadir.

L i i
= =
N =

Bu buton ile degeri degistiriimek istenen basamaktaki sayiya
ulasilmaktadir. Bu buton igin kisaca basamak kaydirma butonu
diyebiliriz.

Bu buton ile aktif olan basamaktaki sayi arttirilmaktadir. Aktif rakam 0..9
arasinda degistikten sonra tekrar 0' a donmektedir. Sadece SET1
degeri icin sol ilk basamakta 9 ila 0 arasinda (-) karakteri vardir.

"Aktliel Deger Gdstergesi” ndeki degerin sifirlanmasi icin kullanilir.

3

n ﬂ [E @
> m
[ =

Sayilan toplam degeri gormek icin kullanilir.
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4.1 Set-1 & Set-2 Degerlerinin Ayari:

SET1 Degerinin G6zlenmesi Ve Degistirilmesi:

Butonuna basiniz, Set Degeri Gostergesinde ayarlanmis olan SET1 degeri gorinecektir.
Gostergede kursoriin belirmesi icin @ butonuna basiniz. Kursor, gostergede yanip sdnen
dijit olarak belirecektir. Kursorlin yeni pozisyonunu belirlemek icin butonunu, kursoriin
bulundugu dijit degerini degistirmek i¢in butonunu kullanarak SET1 degerini degistiriniz.

SET1 degerini kaydetmek igin [E] butonuna basiniz. Deger kaydedildiginde gostergedeki
kursor yok olacaktir.

SET2 Degerinin Gozlenmesi Ve Degistirilmesi:

Butonuna basiniz, Set Degeri Gostergesinde ayarlanmis olan SET2 degeri gorinecektir.
Gostergede kursoriin belirmesi icin @ butonuna basiniz. Kursor, gostergede yanip sdnen
dijit olarak belirecektir. Kursorlin yeni pozisyonunu belirlemek igin butonunu, kursoriin
bulundugu dijit degerini degistirmek igin butonunu kullanarak SET2 degerini degistiriniz.

-l
SET2 degerini kaydetmek icin butonuna basiniz. Deger kaydedildiginde gostergedeki
kursor yok olacaktir.

4.2 Parametre Degerlerinin Gozlenmesi Ve Deqistirilmesi:

Programlama Moduna Giris:

Programlama moduna girmek igin E] butonuna basiniz. Programlama moduna
girdiginizde, aktliel deger ve set deger gostergesinde belirlenen ¢alisma moduna ait ilk

parametre gortinecektir. - butonu ile degerini degistirmek istediginiz parametreyi seginiz.
kursor kaydirma ve E] butonunu kullanarak parametre degerini degistiriniz.Yeni

parametre degerinin hafizaya kaydedilmesi icin butonuna basiniz. Islemlerinizi

tamamladiktan sonra programlama modundan ¢ikmak igin E] butonuna basiniz.

4.3 Parametre Sifre Korumasi:

Parametrelere giris sifre korumasi. “Pro-PS” olarak 30. parametreden sonra gozlenebilir.
Parametre degeri “0001” ile “9999” arasi tanimlanabilir eger “0000” olarak tanimlanirsa sifre
korumasi pasiftir, sifirdan farkli degerler icin Programlama moduna giriste cihaz “Psuurd”
mesaiji ile sifre bilgisi isteyecektir.
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4.3 Parametre Listesi:

OFF_ON
1231
20 -
gl

SAYICI VE TOPLAM SAYICI PARAMETRELERI:

PRO-01

Giris tipi ve fonksiyonu

0- ChA girisinin Yikselen kenarinda Yukari dogru sayma yapar.

1- ChA girisinin Yikselen kenarinda Asagi dogru sayma yapar.

2- ChA girisinin Yikselen kenarinda Yukari dogru sayma yapar.

ChB girisinin Yikselen kenarinda Asagi dogru sayma yapar.

3- ChA girisinin Yikselen kenarinda Yukari dogru sayma yapar.

ChB girisinin Yukselen kenarinda Yukari dogru sayma yapar.

4- ChB=0 iken ChA girisinin Yikselen kenarinda Yukari dogru sayma yapar.
ChB=1 iken ChA girisinin Yukselen kenarinda Asagi dogru sayma yapar.
5- 1 X faz kaymali sayma sekli

6- 2 X faz kaymali sayma sekli

7- 4 X faz kaymali sayma sekli

PRO-04

ChA ve ChB girislerinde kabul edilebilir pulse suresini belirler. Elektriksel guriltiden kaynaklanan pulsleri veya belirlenen
siirenin altinda kalan pulslerin degerlendirme disinda tutulmasi igin kullanilir.

0 ... 250 milisaniye arasinda deger alabilir. Parametre degeri "0" olarak girildiginde ChA ve ChB girislerinde stire korumasi
yapilmaz.

PRO-06

Cihazin ¢ikis fonksiyonlarini belirler. Detayli bilgi igin ¢ikis fonksiyonlarinin aciklandigi bdlume bakiniz.

PRO-14

Moddl-1 cgikis aktivitesini belirler.
0- Cikis normalde enerjisiz
1- Cikis normalde enerijili

PRO-15

Moduil-2 cikis aktivitesini belirler.
0- Cikis normalde enerjisiz
1- Cikis normalde enerjili

PRO-16

Modlil-1 ¢ikisnin aktif kalacagi sureyi belirler.

0000.00 ile 0099.99 saniye arasinda deger alabilir

0000.00 saniye girilmesi durumunda suresiz ¢alisma secilmis olur. Detayli bilgi igin ¢ikis fonksiyonlarinin aciklandigi bélime
bakiniz.

PRO-17

Modul-2 ¢ikisnin aktif kalacagi sureyi belirler.

0000.00 ile 0099.99 saniye arasinda deger alabilir

0000.00 saniye girilmesi durumunda siresiz ¢alisma secilmis olur. Detayli bilgi igin ¢ikis fonksiyonlarinin aciklandigi bélime
bakiniz.

PRO-19

Cihazin sayma yoniinu belirler.
0 - Artan yonde sayma (0 -->PRESET)
1 - Azalan yonde sayma (PRESET--> 0)

PRO-20

Desimal nokta pozisyonu
Gosterge Uzerindeki nokta pozisyonunu belirler.
0 - 000000, 1-00000.0, 2-0000.00, 3-000.000, 4-00.0000

PRO-21

Gostergedeki aktuel degerin, enerji kesintilerinde hafizaya kaydedilip kaydediimeyecegini belirler.
0- Kayit yapilir. Cihaz enerjilendiginde kayitli akttiel deger tzerinden sayma devam eder.
1- Kayit yapilmaz. Cihaz enerjilendiginde aktiiel deger "0" dir.

PRO-22

Bu parametre ile SV1 degerinin OFFSET degeri olarak kullanilip kullanilmayacagi tanimlanir. Parametre degerine gore
Ozellik aktif edilmis ise SV1=SV2+SV1 olarak islem gorur.
0- Mutlak deger, 1- Offset degeri

PRO-23

Seri haberlesme (RS485) bus lzerinde 1 den fazla Urln kullanildiginda cihazlarin tek tek adreslenmesi igin bu parametre
kullanilir. Paramatre 1 den 247 ye kadar deger alabilir. Bu deger merkezi PC tarafindan istenen cihaza erisiimesi igin
6nemlidir.

pro-23=1 Cihazin tek basina PC ile RS232 haberlesme baglantisi yapilmasi durumunda gegerlidir. Ayni zamanda bus
Uzerindeki ilk cihaz icin de "1" degeri kullanilir.

Parametre maksimum 247 degerini alabilir.

PRO-24

Bu parametrede MODBUS protokoliiniin secimi yapilmaktadir. Protokol ya ASCII veya RTU (Binary) olarak bu parametrede
secilmektedir.

0- Parametre degeri "0" olarak atandiginda MODBUS protokolii ASCII olarak segilmektedir.

1- Parametre degeri "1" olarak atandiginda MODBUS protokolul RTU (Binary) olarak secilmektedir. 1- MODBUS protocol is
RTU (Binary) .

PRO-25

Parity: 0-None, 1-Even, 2-Odd

PRO-26

Haberlesme hizi: 0-1200 Bps , 1-2400 Bps, 2-4800 Bps, 3-9600 Bps, 4-19200 Bps

PRO-27

Sop Bit: 0- 1 Stop bit, 1- 2 Stop bit

PRO-28

Cihazin bu parametresinde 6n panelde bulunan RESET, SET-1 ve SET-2 butonlarinin aktivasyonu tanimlanmaktadir.
0-Koruma yoktur. SET1, SET2 ve RESET butonlari aktiftir.

1-Sadece RESET korumasi aktiftir. RESET butonu fonksiyonunu gergeklestirmez.

2-SET1 ve SET2 butonlarinin korumasi aktiftir. SET1 ve SET2 butonlari fonksiyonunu gergeklestirmez.

3-SET1, SET2 ve RESET butonlarinin korumasi aktiftir. SET1, SET2 ve RESET butonlari fonksiyonunu gergeklestirmez.
4-SET1 buton korumasi aktiftir.

5-SET2 buton korumasi aktiftir.

PRO-30

Bu parametrede cihazin ¢arpim faktorii tanimlanmaktadir. Parametre degeri 01.0000 den 99.9999 degerine kadar sayi
alabilir. Bu parametrede yapilan her degisiklik cihazin saymaya baslamasiyla birlikte degerlendirilir.

01.0000 Carpma islemi gerceklesmez. Sayilan darbe sayisi ayni sekilde gostergeye yansitilir.

99.9999 Parametrenin alacagi en blytk deger budur.
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OFF o BATCH SAYICI PARAMETRELERI:
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Giris tipi ve fonksiyonu
0- ChA girisinin Yikselen kenarinda Yukari dogru sayma yapar.
1- ChA girisinin Yiikselen kenarinda Asagi dogru sayma yapar.
2- ChA girisinin Yikselen kenarinda Yukari dogru sayma yapar.
ChB girisinin Yikselen kenarinda Asagi dogru sayma yapar.
3- ChA girisinin Yikselen kenarinda Yukari dogru sayma yapar.
PRO-01 ChB girisinin Yukselen kenarinda Yukari dogru sayma yapar.
4- ChB=0 iken ChA girisinin Yiukselen kenarinda Yukari dogru sayma yapar.
ChB=1 iken ChA girisinin Yikselen kenarinda Asagi dogru sayma yapar.
5- 1 X faz kaymali sayma sekli
6- 2 X faz kaymali sayma sekli
7- 4 X faz kaymali sayma sekli
ChA ve ChB girislerinde kabul edilebilir pulse suresini belirler. Elektriksel guriltiden kaynaklanan pulsleri veya belirlenen
surenin altinda kalan pulslerin degerlendirme disinda tutulmasi igin kullanilir.
PRO-04 0 ... 250 milisaniye arasinda deger alabilir. Parametre degeri "0" olarak girildiginde ChA ve ChB girislerinde stuire korumasi
yapilmaz.
PRO-06 | Cihazin cikis fonksiyonlarini belirler. Detayli bilgi icin ¢ikis fonksiyonlarinin aciklandigi bélime bakiniz.
Modiuil-1 cikis aktivitesini belirler.
PRO-14 | 0- Cikis normalde enerjisiz
1- Cikis normalde enerjili
Modul-2 cikis aktivitesini belirler.
PRO-15 | 0- Cikis normalde enerjisiz
1- Cikis normalde enerijili
Modil-1 ¢ikisInin aktif kalacagi sureyi belirler.
PRO-16 0000.00 ile 0099.99 saniye arasinda deger alabilir
0000.00 saniye girilmesi durumunda siresiz ¢alisma segilmis olur. Detayli bilgi icin cikis fonksiyonlarinin agiklandigi bélime
bakiniz.
Modil-2 cikisInin aktif kalacagi sureyi belirler.
PRO-17 0000.00 ile 0099.99 saniye arasinda deger alabilir
N 0000.00 saniye girilmesi durumunda suresiz ¢alisma secilmis olur. Detayli bilgi igin ¢ikis fonksiyonlarinin aciklandigi bélime
bakiniz.
Cihazin sayma yoninu belirler.
PRO-19 | 0-Artan yénde sayma (0 --> PRESET)
1 - Azalan yonde sayma (PRESET--> 0)
Desimal nokta pozisyonu
PRO-20 | Gosterge Uizerindeki nokta pozisyonunu belirler.
0 - 000000, 1-00000.0, 2-0000.00, 3-000.000, 4-00.0000
Gostergedeki aktiiel degerin, enerji kesintilerinde hafizaya kaydedilip kaydedilmeyecegini belirler.
PRO-21 | 0- Kayit yapilir. Cihaz enerjilendiginde kayitli akttel deger Uzerinden sayma devam eder.
1- Kayit yapilmaz. Cihaz enerjilendiginde aktiiel deger "0" dir.
Seri haberlesme (RS485) bus lzerinde 1 den fazla trln kullanildiginda cihazlarin tek tek adreslenmesi igin bu parametre
kullanilir. Paramatre 1 den 247 ye kadar deger alabilir. Bu deger merkezi PC tarafindan istenen cihaza erisiimesi igin
PRO-23 o6nemlidir.
pro-23=1 Cihazin tek basina PC ile RS232 haberlesme baglantisi yapilmasi durumunda gegerlidir. Ayni zamanda bus
Uzerindeki ilk cihaz icin de "1" degeri kullanilir.
Parametre maksimum 247 degerini alabilir.
Bu parametrede MODBUS protokoliiniin secimi yapilmaktadir. Protokol ya ASCII veya RTU (Binary) olarak bu parametrede
PRO-24 secilmektedir.
0- Parametre degeri "0" olarak atandiginda MODBUS protokolii ASCII olarak segilmektedir.
1- Parametre degeri "1" olarak atandiginda MODBUS protokolil RTU (Binary) olarak segilmektedir.
Parity
PRO-25 0-None, 1-Even, 2-Odd
PRO-2 Haberlesme hizi
0-26 0-1200 Bps , 1-2400 Bps, 2-4800 Bps, 3-9600 Bps, 4-19200 Bps
Stop Bit
PRO-27 | o1 stop bit, 1- 2 Stop bit
Cihazin bu parametresinde 6n panelde bulunan RESET, SET-1 ve SET-2 butonlarinin aktivasyonu tanimlanmaktadir.
0-Koruma yoktur. SET1, SET2 ve RESET butonlari aktiftir.
1-Sadece RESET korumasi aktiftir. RESET butonu fonksiyonunu gergeklestirmez.
PRO-28 | 2-SET1 ve SET2 butonlarinin korumasi aktiftir. SET1 ve SET2 butonlari fonksiyonunu gergeklestirmez.
3-SET1, SET2 ve RESET butonlarinin korumasi aktiftir. SET1, SET2 ve RESET butonlari fonksiyonunu gergeklestirmez
4-SET1 buton korumasi aktiftir.
5-SET2 buton korumasi aktiftir.
Bu parametrede cihazin ¢arpim faktor tanimlanmaktadir. Parametre degeri 01.0000 den 99.9999 degerine kadar sayi
PRO-30 alabilir. Bu parametrede yapilan her degisiklik cihazin saymaya baslamasiyla birlikte degerlendirilir.

01.0000 Carpma islemi gergeklesmez. Sayilan darbe sayisi ayni sekilde gostergeye yansitilir.
99.9999 Parametrenin alacagi en bilyik deger budur.
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ZAMAN ROLESI PARAMETRELERI:

PRO-05

Bu parametrede cihazin zamani hangi tabanda sayacagi tanimlanir.
0- 00 saat 00 dakikadan 99 saat 59 dakikaya

1- 00 dakika 00 saniyeden 99 dakika 59 saniyeye

2- 00 saniye 00 saliseden 99 saniye 99 saliseye

3- 00 saat 00 dakikadan 23 saat 59 dakikaya

4-000.00 saatten 999.99 saate

5- 000.00 dakikadan 999.99 dakikaya

6- 000.00 saniyeden 999.99 saniyeye

PRO-06

Cihazin ¢ikis fonksiyonlarini belirler. Detayli bilgi icin ¢ikis fonksiyonlarinin agiklandigi bélime bakiniz.

PRO-14

Moduil-1 cikis aktivitesini belirler.
0- Cikis normalde enerjisiz
1- Cikis normalde enerjili

PRO-15

Moddl-2 gikis aktivitesini belirler.
0- Cikis normalde enerjisiz
1- Cikis normalde enerijili

PRO-16

Modil-1 ¢ikisinin aktif kalacagi streyi belirler.

0000.00 ile 0099.99 saniye arasinda deger alabilir

0000.00 saniye girilmesi durumunda siiresiz ¢alisma segilmis olur. Detayli bilgi icin cikis fonksiyonlarinin agiklandigi bélime
bakiniz.

PRO-17

Modil-2 cikisinin aktif kalacagi stireyi belirler.

0000.00 ile 0099.99 saniye arasinda deger alabilir

0000.00 saniye girilmesi durumunda siresiz ¢alisma segilmis olur. Detayli bilgi igin ¢ikis fonksiyonlarinin agiklandigi bélime
bakiniz.

PRO-19

Cihazin sayma yonunu belirler.
0 - Artan yonde sayma (0 -->PRESET)
1 - Azalan yonde sayma (PRESET--> 0)

PRO-21

Gostergedeki aktuel degerin, enerji kesintilerinde hafizaya kaydedilip kaydediimeyecegini belirler.
0- Kayit yapilir. Cihaz enerjilendiginde kayitli akttiel deger tzerinden sayma devam eder.
1- Kayit yapilmaz. Cihaz enerjilendiginde aktiiel deger "0" dir.

PRO-23

Seri haberlesme (RS485) bus iizerinde 1 den fazla Urlin kullanildiginda cihazlarin tek tek adreslenmesi igin bu parametre
kullanilir. Paramatre 1 den 247 ye kadar deger alabilir. Bu deger merkezi PC tarafindan istenen cihaza erisiimesi igin
onemlidir.

pro-23=1 Cihazin tek basina PC ile RS232 haberlesme baglantisi yapilmasi durumunda gegerlidir. Ayni zamanda bus
Uzerindeki ilk cihaz icin de "1" degeri kullanilir.

Parametre maksimum 247 degerini alabilir.

PRO-24

Bu parametrede MODBUS protokoliniin se¢imi yapilmaktadir. Protokol ya ASCII veya RTU (Binary) olarak bu parametrede
secilmektedir.

0- Parametre degeri "0" olarak atandiginda MODBUS protokolii ASCII olarak segilmektedir.

1- Parametre degeri "1" olarak atandiginda MODBUS protokolii RTU (Binary) olarak segilmektedir.

PRO-25

Parity
0-None, 1-Even, 2-Odd

PRO-26

Haberlesme hizi
0-1200 Bps , 1-2400 Bps, 2-4800 Bps, 3-9600 Bps, 4-19200 Bps

PRO-27

Sop Bit
0- 1 Stop hit, 1- 2 Stop bit

PRO-28

Cihazin bu parametresinde 6n panelde bulunan RESET, SET-1 ve SET-2 butonlarinin aktivasyonu tanimlanmaktadir.
0-Koruma yoktur. SET1, SET2 ve RESET butonlari aktiftir.

1-Sadece RESET korumasi aktiftir. RESET butonu fonksiyonunu gergeklestirmez.

2-SET1 ve SET2 butonlarinin korumasi aktiftir. SET1 ve SET2 butonlari fonksiyonunu gercgeklestirmez.

3-SET1, SET2 ve RESET butonlarinin korumasi aktiftir. SET1, SET2 ve RESET butonlari fonksiyonunu gergeklestirmez
4-SET1 buton korumasi aktiftir.

5-SET2 buton korumasi aktiftir.

FREKANSMETRE VE DEVIROLCER PARAMETRELERI:

Bu parametrede cihazin tur basina puls veya zaman periodu basina puls dlgcmesi gerektigi tanimlanir.
0- Tur basina puls adedi.
1- Olgme periodu basina puls sayisi

PRO-04

ChA ve ChB girislerinde kabul edilebilir pulse suresini belirler. Elektriksel guriltiden kaynaklanan pulsleri veya belirlenen
surenin altinda kalan pulslerin degerlendirme disinda tutulmasi igin kullanilir.

0 ... 250 milisaniye arasinda deger alabilir. Parametre degeri "0" olarak girildiginde ChA ve ChB girislerinde stuire korumasi
yapilmaz.

PRO-07

Bu parametrede giris sinyali igin "Time-Out" degeri tanimlanabilir. Parametre 1...10 arasinda deger alabilir. Bu parametreye
yazilan sure kadar cihazin girisine puls gelmemesi durumunda "Aktiiel Deger Gostergesi" nde "000000" gdsterilir.

Pro-03 parametresi degeri "1" ise bu parametre gorintilenmez.

1...99 Saniye arasinda deger alir.
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PRO-08

Olgme periyodu

Bu parametrede 6l¢uim yapilacak olan zaman periodu tanimlanir. Parametre 00.0 ila 99.9 arasi deger alabilir. (Pro3=1 secildi
ise)

Pro-03 parametresi degeri "0" ise bu parametre gorintilenmez.

00.0 ... 99.9 Saniye arasinda deger alir.

PRO-09

Cikis-1 Fonksiyonu

0- Kalici gikis sekli

1- Kalici olmayan ve histeresiz tanimli gikis sekli
2- Alarm cikisi

PRO-10

Cikis-2 Fonksiyonu
0-Kalici gikis sekli
1-Kalici olmayan ve histeresiz tanimli ¢ikis sekli

PRO-11

Cikis-1 Alarm Fonksiyonlari
(Pro-09=2 ise aktiftir)
0-Yuksek alarm

1-Disuk alarm

2-Yuksek sapma alarmi
3-Dusiik sapma alarmi
4-Sapma band alarmi

PRO-12

Cikis-1 i¢in histeresiz
0...50000 arasinda deger alir.

PRO-13

Cikis-2 i¢in histeresiz
0...50000 arasinda deger alir.

PRO-14

Modiuil-1 cikis aktivitesini belirler.
0- Cikis normalde enerjisiz
1- Cikis normalde enerjili

PRO-15

Moddl-2 gikis aktivitesini belirler.
0- Cikis normalde enerjisiz
1- Cikis normalde enerijili

PRO-16

Modil-1 ¢ikisnin aktif kalacagi sureyi belirler.

0000.00 ile 0099.99 saniye arasinda deger alabilir

0000.00 saniye girilmesi durumunda siiresiz ¢alisma segcilmis olur. Detayli bilgi icin cikis fonksiyonlarinin agiklandigi bélime
bakiniz.

PRO-17

Modiil-2 ¢ikisnin aktif kalacagi sureyi belirler.

0000.00 ile 0099.99 saniye arasinda deger alabilir

0000.00 saniye girilmesi durumunda siresiz ¢alisma segcilmis olur. Detayli bilgi igin ¢ikis fonksiyonlarinin agiklandigi bélime
bakiniz.

PRO-18

Cihazin kontrol islemine baslama noktasi bu parametrede tanimlanir.
0-Cihaza enerji verildiginde kontrol islemi baslar.

1-SV1 degerine ulasildiginda kontrol islemi baslar.

2-SV2 degerine ulasildiginda kontrol islemi baslar.

PRO-20

Desimal nokta pozisyonu
Gosterge Uzerindeki nokta pozisyonunu belirler.
0 - 000000, 1 -00000.0, 2 -0000.00, 3-000.000, 4 -00.0000

PRO-23

Seri haberlesme (RS485) bus Uizerinde 1 den fazla uriin kullanildiginda cihazlarin tek tek adreslenmesi igin bu parametre
kullanilir. Paramatre 1 den 247 ye kadar deger alabilir. Bu deger merkezi PC tarafindan istenen cihaza erisilmesi igin
onemlidir.

pro-23=1 Cihazin tek basina PC ile RS232 haberlesme baglantisi yapilmasi durumunda gegerlidir. Ayni zamanda bus
Uzerindeki ilk cihaz icin de "1" degeri kullanilir.

Parametre maksimum 247 degerini alabilir.

PRO-24

Bu parametrede MODBUS protokoliiniin se¢imi yapilmaktadir. Protokol ya ASCII veya RTU (Binary) olarak bu parametrede
secilmektedir.

0- Parametre degeri "0" olarak atandiginda MODBUS protokolii ASCII olarak segilmektedir.

1- Parametre degeri "1" olarak atandiginda MODBUS protokolii RTU (Binary) olarak segilmektedir.

PRO-25

Parity
0-None, 1-Even, 2-Odd

PRO-26

Haberlesme hizi
0-1200 Bps , 1-2400 Bps, 2-4800 Bps, 3-9600 Bps, 4-19200 Bps

PRO-27

Sop Bit
0- 1 Stop hit, 1- 2 Stop bit

PRO-28

Cihazin bu parametresinde 6n panelde bulunan RESET, SET-1 ve SET-2 butonlarinin aktivasyonu tanimlanmaktadir.
0-Koruma yoktur. SET1, SET2 ve RESET butonlari aktiftir.

1-Sadece RESET korumasi aktiftir. RESET butonu fonksiyonunu gergeklestirmez.

2-SET1 ve SET2 butonlarinin korumasi aktiftir. SET1 ve SET2 butonlari fonksiyonunu gergeklestirmez.

3-SET1, SET2 ve RESET butonlarinin korumasi aktiftir. SET1, SET2 ve RESET butonlari fonksiyonunu gergeklestirmez.
4-SET1 buton korumasi aktiftir.

5-SET2 buton korumasi aktiftir.

PRO-29

Carpim faktoru-1
1 ... 9999 arasinda deger alir.

PRO-30

Carpim faktori-2
1.000 ile 99.9999 arasinda deger alir.
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KRONOMETRE PARAMETRELERI:

PRO-02

Kronometre fonksiyonu ve sinyal girisleri

0- Toplam period 6l¢imi (ChA girisi)

1- Toplam pulse zamani 6lcimi (ChA girisi)

2- ChA ve ChB girislerinde yiikselen kenarlar arasindaki zaman farki 6lciim degerlerinin toplami

PRO-04

ChA ve ChB girislerinde kabul edilebilir pulse suresini belirler. Elektriksel guriltiden kaynaklanan pulsleri veya belirlenen
surenin altinda kalan pulslerin degerlendirme disinda tutulmasi igin kullanilir.

0 ... 250 milisaniye arasinda deger alabilir. Parametre degeri "0" olarak girildiginde ChA ve ChB girislerinde stire korumasi
yapilmaz.

PRO-05

Bu parametrede cihazin zamani hangi tabanda sayacagi tanimlanir.
0- 00 saat 00 dakikadan 99 saat 59 dakikaya

1- 00 dakika 00 saniyeden 99 dakika 59 saniyeye

2- 00 saniye 00 saliseden 99 saniye 99 saliseye

3- 00 saat 00 dakikadan 23 saat 59 dakikaya

4- 000.00 saatten 999.99 saate

5- 000.00 dakikadan 999.99 dakikaya

6- 000.00 saniyeden 999.99 saniyeye

PRO-06

Cihazin ¢ikis fonksiyonlarini belirler. Detayli bilgi igin ¢ikis fonksiyonlarinin aciklandigi bdlume bakiniz.

PRO-14

Moddl-1 cikis aktivitesini belirler.
0- Cikis normalde enerjisiz
1- Cikis normalde enerijili

PRO-15

Modiil-2 cikis aktivitesini belirler.
0- Cikis normalde enerjisiz
1- Cikis normalde enerjili

PRO-16

Modul-1 cikisnin aktif kalacagi sureyi belirler.

0000.00 ile 0099.99 saniye arasinda deger alabilir

0000.00 saniye girilmesi durumunda suresiz ¢alisma secilmis olur. Detayli bilgi igin ¢ikis fonksiyonlarinin aciklandigi bélime
bakiniz.

PRO-17

Modlil-2 cikisnin aktif kalacagi sureyi belirler.

0000.00 ile 0099.99 saniye arasinda deger alabilir

0000.00 saniye girilmesi durumunda siresiz calisma secilmis olur. Detayli bilgi igin ¢ikis fonksiyonlarinin aciklandigi bélime
bakiniz.

PRO-19

Cihazin sayma yoniini belirler.
0 - Artan yonde sayma (0 -->PRESET)
1 - Azalan yonde sayma (PRESET--> 0)

PRO-21

Gostergedeki aktiel degerin, enerji kesintilerinde hafizaya kaydedilip kaydedilmeyecegini belirler.
0- Kayit yapilir. Cihaz enerjilendiginde kayitli akttiel deger tizerinden sayma devam eder.
1- Kayit yapilmaz. Cihaz enerjilendiginde aktiiel deger "0" dir.

PRO-23

Seri haberlesme (RS485) bus Uizerinde 1 den fazla triin kullanildiginda cihazlarin tek tek adreslenmesi igin bu parametre
kullanilir. Paramatre 1 den 247 ye kadar deger alabilir. Bu deger merkezi PC tarafindan istenen cihaza erisilmesi igin
6nemlidir.

pro-23=1 Cihazin tek basina PC ile RS232 haberlesme baglantisi yapilmasi durumunda gegerlidir. Ayni zamanda bus
Uzerindeki ilk cihaz icin de "1" degeri kullanilir.

Parametre maksimum 247 degerini alabilir.

PRO-24

Bu parametrede MODBUS protokoliniin secimi yapilmaktadir. Protokol ya ASCII veya RTU (Binary) olarak bu parametrede
secilmektedir.

0- Parametre degeri "0" olarak atandiginda MODBUS protokoli ASCII olarak se¢ilmektedir.

1- Parametre degeri "1" olarak atandiginda MODBUS protokolii RTU (Binary) olarak secilmektedir.

PRO-25

Parity
0-None, 1-Even, 2-Odd

PRO-26

Haberlesme hizi
0-1200 Bps, 1-2400 Bps, 2-4800 Bps, 3-9600 Bps, 4-19200 Bps

PRO-27

Sop Bit
0- 1 Stop bit, 1- 2 Stop bit

PRO-28

Cihazin bu parametresinde 6n panelde bulunan RESET, SET-1 ve SET-2 butonlarinin aktivasyonu tanimlanmaktadir.
0-Koruma yoktur. SET1, SET2 ve RESET butonlari aktiftir.

1-Sadece RESET korumasi aktiftir. RESET butonu fonksiyonunu gergeklestirmez.

2-SET1 ve SET2 butonlarinin korumasi aktiftir. SET1 ve SET2 butonlari fonksiyonunu gercgeklestirmez.

3-SET1, SET2 ve RESET butonlarinin korumasi aktiftir. SET1, SET2 ve RESET butonlari fonksiyonunu gergeklestirmez.
4-SET1 buton korumasi aktiftir.

5-SET2 buton korumasi aktiftir..
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4.4 Cikis Fonksiyonlari:

Sayici ve Toplam Sayici
Zaman Rolesi, Kronometre

Output function - 0 (Manual Reset)
Out2 pulse siresi dikkate alinmaz

Saymayoni : 0 --> P (Yukari dogru sayma)

Reset

Set2
Setl /
0 i
Othl—I_| Outl pulse time =0
Outl—l I Outl pulse time =0
out2 I '_I Out2 pulse time =0 or Out2 pulse time !=0

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda OUT1 cikisi aktif olur. Outl pulse time sifir
ise OUT1 cikisi reset girisi aktif olana kadar konum degistirmez. Outl pulse siresi
sifirdan farkli ise OUT1 gikisi girilen sure sonunda pasif olur.

Sayilan deger SET2 degerine ulastiginda OUT2 cikisi aktif olur. Sayma islemi

Saymayo6nu : P --> 0 (Asagi dogru sayma)

Reset

Outl pulse time =0

Outl—'_g-l

Outl pulse time =0

M

QOut2 Out2 pulse time = 0 or Out2 pulse time !=0

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda OUT1 cikisi aktif olur. Outl pulse time sifir
ise OUT1 cikisi reset girisi aktif olana kadar konum degistirmez. Outl pulse time
sifirdan farkliise OUT1 gikisi girilen siire sonunda pasif olur.

Sayilan deger “0” degerine ulastiginda OUT?2 c¢ikisi aktif olur. Sayma islemi “0” in
altinda devam eder. Out2 pulse siresi dikkate alinmaz.

Sayici ve Toplam Sayici
Zaman Rolesi, Kronometre

Output function - 1 (Manual Reset)
Out2 pulse suresi dikkate alinmaz

Sayma yonu : 0 --> P (Yukari dogru sayma)

Set2-- -+ -+

Setl-- - -+

0

Outl Outl pulse time =0

Outl Outl pulse time = 0

I1 1

Out2 pulse time = 0 or Out2 pulse time != 0

Out2

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda OUT1 cikisi aktif olur. Outl pulse suresi
sifir ise OUT1 cikisi reset girisi aktif olana kadar konum degistirmez. Outl pulse
suresi sifirdan farkli ise OUT1 cikisi girilen stire sonunda pasif olur.

Sayilan deger SET2 degerine ulastiginda OUT?2 cikisi aktif olur. Sayma islemi
SET2’ nin tzerinde devam etmez. Out2 pulse suresi dikkate alinmaz.

Sayma yo6nu : P --> 0 (Asagi dogru sayma)

Rest——— LT LT

Outl pulse time =0

1

Outl pulse time = 0

Outl

]

Out2 pulse time = 0 or Out2 pulse time != 0

Out2

Sayici ve Toplam Sayici
Zaman Rolesi, Kronometre

Output function - 2 (Manual Reset)

Saymayoni : 0 --> P (Yukari dogru sayma)

Reset o] L L — 1

Setl

0- D : _/
Outl Outl pulse time !=0
Outl Outl pulsetime =0
Out2 Out2 pulse time =0
Outl | | Outl pulsetime =0
Out2 Out2 pulsetime =0

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda OUT1 cikisi aktif olur. Outlgikisi streli
seGilmis ise sure sonunda konum degistirir. Outl cikisi kalici secilmis ise Out2

cikisina veya reset girisine bagli olarak konum degistirir.

Sayilan deger SET2 degerine ulastiginda OUT2 cikisi aktif olur. Sayma islemi reset
girisi aktif olana kadar devam eder. Out2 gikisi sureli segilmis ise sure sonunda konum
degistirir. Bu durumda Outlaktif ise Out2 gikisi ile beraber pasif duruma getirilir.

Saymayonu : P --> 0 (Asagi dogru sayma)

I

Reset

Set2

Outl Outl pulse time =0

Outl Outl pulse time =0

Out2 pulse time =0

Out2

Outl pulse time =0

Outl

q

out2 Out2 pulse time =0
Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda OUT1 gikisi aktif olur. Outlgikisi sureli
secilmis ise sure sonunda konum degistirir. Outl ¢ikisi kalici secilmis ise Out2
cikisina veyareset girisine bagli olarak konum degistirir.

Count degeri “0” degerine ulastiginda OUT2 cikisi aktif olur. Sayma islemi reset girisi
aktif olana kadar devam eder. Out2 ¢ikisi sureli secilmis ise sure sonunda konum
degistirir. Bu durumda Outlaktif ise Out2 ¢ikisi ile beraber pasif duruma getirilir.

Output function - 3 (Automatic Reset) Sayici ve Toplam Sayici
Sayilan deger set2 ye ulastiginda otomatik zaman Rélesi, Kronometre
olarak sifirlanir veya set2 degeri atanir

Saymayoni : 0 --> P (Yukari dogru sayma)

1

Reset '
- / /l_/
0 ‘ /
Outl 1 Outl pulse time !=0
Outl L I Outl pulse time =0
Out2 Out2 pulse time I=0
Ooutl— Outl pulse time =0
Out2 I [ Out2 pulse time =0
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Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda OUT1 cikisi aktif olur. Outlgikisi streli
secilmis ise sire sonunda konum degistirir. Outl ¢ikisi kalici segilmis ise Out2
cikisina veya reset girisine bagli olarak konum degistirir.
Sayilan deger SET2 degerine ulastiginda OUT2 cikisi aktif olur. Sayilan deger
sifirlanir. Out2 ¢ikisi sireli secilmis ise stre sonunda konum degistirir. Bu durumda
Outlaktifise Out2 cikisiile beraber pasif duruma getirilir.

Saymayoni : P -->0 (Asagi dogru sayma)
1

i
H
H
H
H
i

Reset

i
H
H
H
H
H

Set2

Outl pulse time !=0

Outl .
Outl I —'l—— Outl pulse time =0
Out2 —I Out2 pulse time !=0

1
L P

Outl pulsetime =0

Out2 pulse time =0

Out2

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda OUT1 cikisi aktif olur. Outlgikisi streli
seGilmis ise sure sonunda konum degistirir. Outl cikisi kalici segilmis ise Out2
cikisina veya reset girisine bagli olarak konum degistirir.

Sayilan deger “0” degerine ulastiginda OUT2 cikisi aktif olur. Sayilan degere SET2
atanir. Out2 cikisi sireli se¢ilmis ise siire sonunda konum degistirir. Bu durumda
Outlaktif ise Out2 cikisi ile beraber pasif duruma getirilir. Out2 ¢ikisi siiresiz olarak
segcilmis ise reset girisi aktif edilmedigi surece aktif kalir.

Output function - 4 ( Automatic Reset)
Sayma islemi set2 ye ulastiginda durur
sayilan deger out2 siresi sonunda
sifirlanir

Sayici ve Toplam Sayici
Zaman Rolesi, Kronometre

Sayma yonu : 0 --> P (Yukari dogru sayma)

Reset I I
Set2
Setl :
Outl 1 n Outl pulse time !=0
Outl | Outl pulse time = 0
Out2 Out2 pulse time I= 0
Reset I_l
Setz ......................
Setl ......................
Outl 1 i Outl pulse time !=0
Outl—m— —I | Outl pulse time =0
N ——— A
out2 Out2 pulse time = 0

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda OUT1 cikisi aktif olur. Outlgikisi streli
secilmis ise sure sonunda konum degistirir. Outl cikisi kalici secilmis ise Out2
cikisina veyareset girisine bagli olarak konum degistirir.

Sayilan deger SET2 degerine ulastiginda OUT2 cikisi aktif olur ve sayma islemi
durdurulur . Sayilan deger, Out2 cikisi sureli se¢ilmis ise stre sonunda sifirlanir ve
cikis pasif duruma getirilir.

Saymayonu : P --> 0 (Asagi dogru sayma)

Reset
Set2
Setl \
0 |
Outl n Outl pulsetime !=0
Outl I Outl pulsetime=0
Out2 I I Out2 pulsetime !=0
Reset I I
SetZ\ """" ‘—\' T e
Setl .................... \
0 —
Outl Outl pulsetime!=0
Outl Outl pulsetime =0
Out2 Out2 pulsetime =0

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda OUT1 cikisi aktif olur. Outlgikisi sureli
secilmis ise stre sonunda konum degistirir. Outl ¢ikisi kalici segilmis ise Out2
cikisina veya reset girisine bagli olarak konum degistirir.

Sayilan deger “0” degerine ulastiginda OUT2 cikisi aktif olur ve sayma islemi
durdurulur . Sayilan deger, Out2 cikisi sureli secilmis ise siire sonunda SET2 degeri
atanir ve gikis pasif duruma getirilir.

Output function - 5 ( Automatic Reset)
Sayma islemi devam eder sayilan deger
out2 siresi sonunda sifirlanir

Sayici ve Toplam Sayici
Zaman Roélesi, Kronometre

Sayma yoni : 0 --> P (Yukari dogru sayma)

Reset

Outl Outl pulse time!=0
Outl—— ; Outl pulsetime =0
Out2 r Out2 pulsetime !=0

Reset

Set2

Setl

0

Outl pulsetime!=0

Outl d -
Outl—| ‘ —I Outl pulsetime =0
Out2 I Out2 pulsetime =0

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda OUT1 cikisi aktif olur. Outlgikisi streli
secilmis ise stre sonunda konum degistirir. Outl ¢ikisi kalici segilmis ise Out2
cikisina veyareset girisine bagli olarak konum degistirir.

Sayilan deger SET2 degerine ulastiginda OUT2 cikisi aktif olur ve sayilan deger
sifirlanir. Out2 cikisi aktif iken géstergede SET2 gorinur ama sayma islemi devam
ettirilir
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Saymayonu : P --> 0 (Asagi dogru sayma)

Saymayonu : P --> 0 (Asagi dogru sayma)

Reset . h Reset
Setd e Setl\ _
Outl i Outl pulse time !=0 out1 H Outl pulse time 1= 0
outl | Outl pulse time =0 outl | Outl pulse time =0
out? |_| Out2 pulse time !=0 out2 I_] Out2 pulse time 1= 0
[ 1 1
Reset ; , Reset .
Set2 Set2 -
Setl - v [ UIET TR R DR N
Outl ' Outl pulse time !=0
: I P Out1 I-I n Outl pulse time !=0
L I Outl pulse time =0 l_ T T :
Outl P outl ; Outl pulse time = 0
Out2 pulse time =0 I
Out2 P out2 [ Out2 pulse time = 0

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda OUTL1 cikisi aktif olur. Outl cikisi sureli
secilmis ise sure sonunda konum degistirir. Outl cikisi kalici secilmis ise Out2
cikisina veyareset girisine bagli olarak konum degistirir.

Sayilan deger “0” degerine ulastiginda OUT2 cikisi aktif olur ve sayilan deger SET2
ye esitlenir. Out2 cikisi aktif iken gostergede “0” gérinir ama sayma islemi devam

ettirilir

Sayici ve Toplam Sayici

Output function - 6 ( Automatic Reset)
Zaman Rolesi, Kronometre

Sayma islemi set2'nin tUzerinde devam
eder sayilan deger out2 siuresi sonunda
sifirlanir

Saymayoni : 0 --> P (Yukari dogru sayma)

Reset

Set2

Outlpulsetime!=0

Outl

outi—

Out2

Outlpulsetime=0

Out2 pulsetime!=0

Reset

Outlpulsetime!=0

Outl pulsetime=0

I Out2 pulsetime =0

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda OUT1 cikisi aktif olur. Outlgikisi sureli
secilmis ise siire sonunda konum degistirir. Outl cikisi kalici segilmis ise Out2
cikisina veyareset girisine bagli olarak konum degistirir.

Sayilan deger SET2 degerine ulastiginda OUT2 cikisi aktif olur ve sayma islemi
durdurulur . Sayilan deger, Out2 cikisi sureli segilmis ise stire sonunda sifirlanir ve

cikis pasif duruma getirilir.

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda OUT1 cikisi aktif olur. Outlgikisi sureli
secilmis ise sure sonunda konum degistirir. Outl cikisi kalici segilmis ise Out2

cikisina veyareset girisine bagli olarak konum degistirir.
Sayilan deger “0” degerine ulastiginda OUT2 cikisi aktif olur ve sayma islemi

durdurulur . Sayilan deger, Out2 gikisi sureli secilmis ise siire sonunda SET2 degeri
atanir ve ¢ikis pasif duruma getirilir.

Output function -7 Sayici ve Toplam Sayici

pulse sureleri dikkate alinmaz

Sayma yoni : 0 --> P (Yukari dogru sayma)

Reset |
Set2
Setl or oo fle e je e Nee o/
0 &t
Outl_l Outl pulse time =0 or Outl pulse time!=0
out Out2 pulse time = 0 or Out2 pulse time!=0

Sayilan deger SET1 degerine esit veya biyuk ise OUTL1 cikisi aktif olur, SET1
degerinden kicuk ise pasif olur.

Sayilan deger SET2 degerine esit veya biyuk ise OUT2 gikisi aktif olur, SET2
degerinden kugiik ise pasif olur.

Outl ve Out2 ¢ikislariigin pulse sireleri dikkate alinmaz.

Saymayonu : P --> 0 (Asagi dogru sayma)

Reset

Set2*

Setl \
0

Outl Outl pulse time = 0 or Outl pulse time!=0

Out Out2 pulse time = 0 or Out2 pulse time!=0

Sayilan deger SET1 degerine esit veya kugik ise OUT1 cikisi aktif olur, SET1
degerinden buyuk ise pasif olur.

Sayilan deger “0” degerine esit veya kucik ise OUT2 cikisi aktif olur, “0” degerinden

buyulkise pasifolur.
Outl ve Out2 gikislariigin pulse sireleri dikkate alinmaz.
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Output function - 7 Zaman Rolesi
Kronometre

Saymayonu : 0 --> P (Yukari dogru sayma)

Reset

set2 / :

v

Outl pulse time!=0

Outl:
Outl: Outl pulse time =0
Out L— Out2 pulse time = 0 or Out2 pulse time!=0

Sayilan deger SET1 degerine esit veya biyiik ise OUTL1 cikisi aktif olur. Outl gikisi
sureli secilmis ise belirlenen siire sonunda cikis pasif olur. Stresiz se¢ilmis ise Count
degeri SET2 degerine ulastiginda pasif olur.

SET2 degerine ulasildiginda sayilan deger sifirlanir ve OUT2 cikisi aktif olur. OUT2
cikisi sayilan deger SET2 degerine ulasincaya kadar aktif olarak kalir. OUT2 igin
sureli- stiresiz ¢alisma dikkate alinmaz.

NOT: Outlve Out2gikislariddéntsumli olarak aktif olur.

Saymayonu : P --> 0 (Asagi dogru sayma)

Reset

=N «

Outl e Qutl pulse time =0

’_I_Ii Out2 pulse time = 0 or Out2 pulse time!=0

Setl

Outl Outl pulse time!=0

l[L

Out2

Sayilan deger SET1 degerine esit veya kiiclik ise OUT1 cikisi aktif olur. Outl gikisi
sureli segilmis ise belirlenen siire sonunda gikis pasif olur. Suresiz secilmis ise Count
degeri“0” degerine ulastiginda pasifolur.

“0” degerine ulasildiginda sayilan degere SET2 atanir ve OUT2 cikisi aktif olur. OUT2
cikisi sayilan deger “0” degerine ulasincaya kadar aktif olarak kalir. OUT2 igin sureli-
suresiz ¢alisma dikkate alinmaz.

NOT: Outlve Out2 gikislariddéntsumli olarak aktif olur.
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Output function - 0 BATCH Sayici Output function -1 BATCH Sayici

Sayma Yonu : 0 --> P (Yukari dogru sayma) R : ! ! ,—
esat i i i

reset R - R e R — ChAmmmmm‘mmmm

. i : i SETZ
ch-A TR T T

SET2
COUNT-0 OP-2 OP-| puls
/ fime—-1°
OP-2 215 1 [T
BATCHO _ —— .. ...
QP
SET1 - - --
OP-1
BATCH-0 B S LT T TR Periodical
OP-1 I
(Periodical) i Sayma SET2 degerine her ulastiginda Op2 ¢ikisi Pro-17 siiresi kadar aktif olur. Op2
OP-1 |_| : nin her aktif olmasi durumu SET1 icin +1 sayma anlamina gelmektedir. Op2 aktif
(Indefinite) olma adedi SET1 degerine ulastiginda Op1 cikisi aktif olur ve Batch sayma degeri

sifirlanir. Op1 pulse time =0 iseOp1 surekli aktif kalir. Op1 pulse time !=0 ise sire

Sayma SET2 degerine her ulastiginda Op2 ¢ikisi Pro-17 suresi kadar aktif olur. Op2 sonunda pasif olur.

nin her aktif olmasi durumu SET1 i¢in +1 sayma anlamina gelmektedir. Op2 aktif
olma adedi SET1 degerine ulastiginda Op1 ¢ikisi Pro-16 siresi kadar aktif olur ve
cihaz RESET edilene kadar aktif kalir. Cihazin RESET edilmesine kadar gegen
surede cihaz sayma islemine devam eder.

Sayma Yonu : 0 --> P (Asagi dogru sayma)

Reset

cha WTTERITRR
SET2

COUNT-0. ... N ... N

OP-2

SET1
BATCH-0

OP-1
(Periodical)
OP-1 H
(Indefinite)

Sayma her Count-0'a ulastiginda Op2 ¢ikisi Pro-17 suresi kadar aktif olur. Op2 nin
her aktif olmasi durumu SET1 icin +1 sayma anlamina gelmektedir. Op2 aktif olma
adedi SET1 degerine ulastiginda Op1 ¢ikisi Pro-16 siresi kadar aktif olur ve cihaz
RESET edilene kadar aktif kalir. Cihazin RESET edilmesine kadar gegen siirede
cihaz sayma islemine devam eder.
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Frekans ve Devir Olcer Cikis Fonksiyonlari

Outl cikis fonksiyonu(Non-Latching Output)

Sv1
SV1-HYS1

Outl Q

Out2 cikis fonksiyonu(Non-Latching Output)

SV2

SV2-HYS2

Outl cikis fonksiyonu(Latching Output)

Svi

out ——

Reset

Out2 gikis fonksiyonu(Latching Output)

SV2

Out2 Q

Reset

Outl Alarm Cikis Fonksiyonlari

High Alarm

4 <> On
Cikis-1(OUT1) < 4
Off > »
Setl-Hys1 Setl
LowAlarm
On <+ >
Cikis-1(OUT1) 4 Y
< » Off
Setl Setl+Hys1
Deviation High Alarm
\ L4 On
Cikis-1(OUT1) Y 4
Off <« >
f - Hys1 Set1+Set2
Set2
Deviation Low Alarm
On 1 4 »>
Cikis-1(OUT1) 4 Y
< TS Off

Deviation Band Alarm

on
Cikis-1(OUT1)
off

Set2-Setl  + Hysl

o

Set2

A

P 4

-Hys1 v Set2-Setl Set1+Set2‘ + Hys1 -

Set2

v

v
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TEKNIK OZELLIKLER:

TEKNIK OZELLIKLER VE CALISMA KOSULLARI

Cihaz Turi
Fiziksel Ozellikler

Koruma Sinifi
Agirlik
Ortam Sartlari

Stoklama / Ortam sicakligi
Stoklama / Ortam nem orani
Onerilen Montaj Tipi
Onerilen Calisma Ortami
Calisma Periyodu

Besleme Voltaji Ve Glcu

Cikis Modulleri

Aktiel Deger Gostergesi
Set Gostergesi
LED indikatorler

GARANTI:

: Programlanabilir Timer & Counter
: 72mm x 72mm x 86 mm 1/8 DIN 43700 Panel montaji icin

plastik koruma. Panel kesiti 69x69mm.

: NEMA 4X (6nden IP65, arkadan 1P20).
: Yaklasik olarak 0.25 Kg.
: Deniz seviyesinden 2000 metre yukseklige kadar, yogun nem

olmayan ortamlarda.

.5 OCiile +55 °C / -40 °Ciile +85 °C

: 90 % max. (Yogunlasma olmayan ortamlarda)

: 1, Sabit montaj katagorisi

. Il, Ofis veya is ortaminda, iletken olmayan kirlenmelerde.
. Surekil

: 100 - 240 Vac 50/60 Hz. (-%15 / +%10) AC 6VA

24 Vdc/Vac 50/60 Hz. (9615 / +%10) DC 6W

:-EMO-700 Rdle c¢ikis modili (3A@250Vac)

-EMO-710 SSR suriicu ¢ikis moduli (Max 20mA@18VDC)
-EMO-720 Transistor ¢ikis modili (Maximum 40mA@18VDC)

: 14 mm Kirmizi 6 dijit LED displey
: 8 mm Yesil 6 dijit LED displey
: SV1 (Setl degeri), SV2 (Set2 degeri), OP1/2 (Kontrol veya Alarm

cikis) LED leri.

Bu Uriin malzeme ve iscilikten kaynaklanan hatalarda, fatura tarihinden itibaren 2 yil

garantilidir.

Kullanim kilavuzunda bildirilen talimatlarin disindaki uygulamalardan kaynaklanan arizalar
garanti kapsami disindadir.
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